Tee-borden op basis van 3D-data




GMPg: de efficientste manier om u golfbaan-data te organiseren
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GIS management plan

Als start eerst een complete 3D-opname van de golfbaan



GMP

GIS management plan

3D-scan wordt verwerkt tot gedetailieerd digitale 2D-kaartbeeld
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GIS management plan

Ook wordt een ‘vogelvlucht-beeld’ ontwikkeld (‘landscape’)
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http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml
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GIS management plan

GIS-kaart met 3D-punten wolk


http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml
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GIS management plan

Werkelijke lokatie bomen op basis van 3D-scan



http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml
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GIS management plan

Kroonomvang in puntenwolk



http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml
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GIS management plan

Golf

Bomen op werkelijke grootte ingetekend (info uit 3D-scan)



http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml
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http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml
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http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml

Bomen in werkelijke grootte ingebracht


http://www.buiting.org/flexviewer2.33/?config=GMPg_DEMO_ROS.xml
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Buiting Advies B.V.

Tee-borden op basis van de werkelijke situatie: eigenlijk onmisbaar!


http://issuu.com/buiting_advies/docs/gmpgenglish?mode=window&viewMode=doublePage
http://www.buiting.nl/english/index.htm
http://www.gismanagementplan.com/

